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OPROGRAMOWANIE

OPIS

Sterownik urzadzenia jest sterowany oprogramowaniem wytworzonym przez producenta urzadzenia. Producent udziela licencji na korzysta-
nie z oprogramowania wytacznie w zakresie wspotpracy z zakupionym urzadzeniem i w celu jego sterowania. W/w licencji producent udziela
wytacznie na produkty zakupione u autoryzowanego przedstawiciela. Licencja jest udzielana na czas:

1. Miesigca od sprzedazy urzadzen (na podstawie kredytu kupieckiego).
2. Czas nieokreslony - po zaptacie catej ceny za urzadzenie.

Wszelkiego rodzaju zmiany lub przerobki w oprogramowaniu moga by¢ wprowadzane jedynie na podstawie pisemnej i szczegotowej zgody
producenta urzadzenia. Licencja dotyczaca korzystania z oprogramowania nie obejmuje dokonywanie zmian lub przerobek w oprogramo-
waniu bez zgody producenta. Producent nie bierze odpowiedzialnosci za prawidtowa i bezpieczna prace urzadzenia w przypadku dokonania
jakichkolwiek zmian w oprogramowaniu sterujacym urzadzenia bez jego zgody.

Producent zastrzega mozliwos¢ wprowadzenia zmian lub innowacji oprogramowania. W celu otrzymania zasad i sposobow aktualizacji opro-
gramowania nalezy skontaktowac sie z dziatem handlowym producenta. Urzadzenia s3 dostarczane z zapisanym standardowym oprogra-
mowaniem. W przypadku potrzeby dokonania jakichkolwiek zmian w oprogramowaniu urzadzenia uprzejmie prosimy o kontakt z dziatem
handlowym producenta. Nosnikiem oprogramowania jest sterownik urzadzenia.

NAWIGACJA

Do poruszania sie po interfejsie sterownika wykorzystywany jest manipulator (enkoder obrotowy). Poprzez obracanie go w lewo lub prawo
przechodzimy pomiedzy sasiednimi pozycjami aktualnie wybranego menu. Przycisniecie enkodera powoduje (zaleznie od pozycji na ktorej
sie znajdujemy) zmiane wartosci lub wejscie do podmenu. Wyswietlacz LCD posiada dwie linie wySwietlania. Gorna linia wyswietla komuni-
katy. Dolna linia wyswietla opcje wyboru w menu oraz liczbe porzadkowa utatwiajaca poruszanie sie po menu.
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MENU GEOWNE

Menu gtowne oprogramowania zawiera piec podstawowych dziatow: tryby pracy, parametry, eksploatacja, testy, kalibracja.

A UWAGA!

Opcje oznaczone czerwong ramka sg dostepne jedynie dla autoryzowanych serwisantow. Nle nalezy modyfikowac ich bez
konsultagji z producentem.



WYBOR TRYBU PRACY URZADZENIA

Oprogramowanie umozliwia wtaczenie urzadzenia w rézne tryby pracy. Usta-
wienie fabryczne: . KONTROLA LP".

1:Tryb pracy

WOLNE OBA - Tryby pracy, w ktorym oba kierunki przejscia nie s blokowane
1 Tryb:WOLNE OBA i nie wymagaja sterowania z np. czytnika/kontrolera). Tryb jest stosowany gdy
wystepuje koniecznosc kontroli ruchu osobowego w przejsciu.

" 7ryb:WOLNE LEWA WOLNE LEWA - Tryb pracy, w ktc’)rym prawy k.ierfunek przejscia J:egt sterowa-
ny z np. czytnika/kontrolera, a lewy kierunek nie jest blokowany i nie wymaga
sterowania z np. czytnika/kontrolera tzw. wolne wyjscie/wejscie.

TR RRENEN] WOLNE PRAWA - Tryb pracy, w ktorym lewy kierunek przejscia jest sterowa-

ny z np. czytnika/kontrolera, a prawy kierunek nie jest blokowany i nie wyma-
Tryb:KONTROLA LP | &2 sterowania z np. czytnika/kontrolera tzw. wolne wyjscie/wejscie.

KONTROLA LP - Tryb pracy, w ktorym oba kierunki przejscia sa blokowane
i odblokowywanie ich jest sterowane z np. czytnika, kontrolera, sprawdzarki

Tryb:BLOKADA LP biletow.

| BLOKADA LP - Tryb pracy, w ktorym oba kierunki przejscia sg zablokowane i

Tryb:BEZ BLOKADY | nie ma mozliwosci ich sterowania z np. czytnika/kontrolera). Stosowany gdy
istnieje koniecznost catkowitego zablokowania przejscia np. przez ochrone
obiektu.

BEZ BLOKADY - Tryb pracy, w ktorym wytaczone s3 i nie pracujg blokady
skrzydet ramion bramki i mozna je recznie uchylac/obracac (Dotyczy wy-
tacznie bramek SG). Tryb stosowany w celu udroznienia przejscia dla celow
technicznych.

USTAWIENIA SYGNALOW Z CZYTNIKOW/STEROWNIKOW

Oprogramowanie umozliwia:

1. ustawienia ilosci zapamietywanych impulsow otrzymanych z urzadzen zewnetrznych np. czytnika kart/wrzutnika monet/sterownika KD/
panelu sterujacego/przycisku operatora. Funkcja wykorzystywana w lokalizacjach gdzie istnieje koniecznos¢ zezwolenia wejscia do strefy
chronionej grupy osdb bez pojedynczych autoryzacji do wejscia.

2. okreslenie czasu po jakim urzadzenie samoczynnie sie zablokuje w przypadku gdy po otrzymaniu sygnatu z urzadzenia zewnetrznego
osoba zaniechata i nie przeszta przez sekgcje przejscia w urzadzeniu.

3. ustawienie logiki dziatania impulsow wejsciowych dla kazdego kierunku ruchu osobowego w urzadzeniu sg przewidziane dwa wejscia
sygnatow sterujacych (SIGNAL IN1, SIGNAL IN2, SIGNAL OUTI, SIGNAL 0UT2), ktorych logike mozna ustawic w dwa stany (OR - bramka
zostanie odblokowana w przypadku podania sygnatu na jedno z wejs¢ IN lub OUT, AND - bramka zostanie odblokowana w przypadku
podania sygnatu na oba wejscia IN lub oba wejscia OUT - funkcjonalnos¢ umozliwia podtaczenie np dodatkowego urzadzenia sterujacego
np. dezynfekator, pomiar temperatury, waga itp).

[ | || Zakres: 1-9
2:Parametry 22: Impulsy wejsc 221: Max Implsow Max Implsow : 01 | Default: 01

|| Zakres: 3-30
222: Czas TimeOut Czas TimeOut: 05 Default: 05

S~ —

oV Moment wyzwolenia/odblokowania
! skrzydet ramion bramki do obrotu.

Logika S
A UWAGA!

Podanie napiecia wiekszego niz 5V moze uszkodzi¢ sterownik.

223: Logika Logika :LUB




KONFIGURACJA SYGNALOW ZWROTNYCH

Oprogramowanie umozliwia konfiguracje sygnatow zwrotnych informujacych o roznych etapach przejscia osobowego w zakresie czasu trwania
sygnatu jego polaryzacji i warunku oraz momentu wystapienia. Sygnatemn zwrotnym zwarcie lub rozwarcie stykow przekaznika elektronicznego,
w zaleznosci od polaryzadji.

| Zakres: 1-10
2:Parametry [ |23:Sygnat zwrotn[[|231:Czas trwania| |Czas trwania: 01 | Default: 01
NC

232:Polaryzacja | |Polaryzacja :NO|NO

NC - Normal closed

! tnsv@a .I 233:Zrodlo [Tlzrodlo :WE1
NO - Normal opened Zrodlo :WE?2
| czas. |
trwania
+ - [1Zrodlo WY1
1Zrodlo ‘WY2

SYSTEM SENSOROW DO KONTROLI RUCHU 0SOBOWEGO

Oprogramowanie umozliwia ustawienie trybow dziatania systemu sensordw do kontroli ruchu osobowego w przejsciu (dotyczy bramek SK,

SG).

2:Parametry [ 129: Sensory 291: Mode [ |Mode :00
292: Sensitive [ |@Sensitive :01
293: Reverse — |@Reverse :TAK

MODE - Tryb dziatania systemu czujnikow. Opis trybow dziatania znajduje sie ponizej.
REVERSE - Funkgja dotyczy bramek z systemem czujnikow detekcji przejscia osobowego np. SG, GT, SK. Umozliwia wybor trybu dziatania NC
(normal closed) lub NO (hormal opened) w zaleznosci od rodzaju czujnikow podtaczonych do sterownika.

Tryby dziatania czujnikow - Tryby okreslajg strefy/zbiory czujnikow, ktorych sygnat stanowi podstawe do wiaczenia sygnalizacji dzwiekowej
w celu poinformowania o wykryciu przez system sensorow nieupowaznionego przejscia lub nieupowaznionego kierunku ruchu.

MODE 00 - sygnalizacja dzwiekowa zatacza sie na podstawie sygnatow z czujnikow w strefach Z6 i Z7.

MODE 01 - sygnalizacja dzwiekowa zatacza sie na podstawie sygnatow z czujnikow w strefach Z8 i Z9.
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SYGNALIZACJA DZWIEKOWA

Oprogramowanie umozliwia ustawienie wtaczenia lub wytaczenie lub ustawienie czasu trwania sygnalizacji dzwiekowej podtaczonej do
modutu Logic. Dotyczy urzadzen wyposazonych w sygnalizacje dzwiekowa.

| || || Zakres: 1-10
2:Parametry 2B:Dzwiek 2B1: Duration Duration :01] Default: 1

Sygnat +5V jest zwierany do masy w momencie wystapienia alarmu (dotyczy alarmow: MOTOR ERROR, +5 v+ —
SECURITY ERROR, UNSAFE ERROR). Zakres od 0 do 10 sekund. Domyslna wartosc: 1 sek. W przypadku av—t I I
ustawienia czasu trwania 00 sygnat alarmowy nie bedzie generowany.

WYBOR JEZYKA

Oprogramowanie umozliwia wybor jezyka wyswietlanych komunikatow na wyswietlaczu LCD.

2:Parametry [ |2C:Jezyk 2C1:Wybor Jezyka | | Wybor jezyka: POL

LICZNIKI PRZEJSC

Oprogramowanie umozliwia wyswietlenie stanu licznikow dla wejscia i wyjcia (strona lewa/prawal. Stan licznika jest zapisywany w pamieci
FLASH co 100 cykli obrotowych. W przypadku zaniku napiecia na urzadzeniu urzadzenie nie zapisuje ostatnich 100 przejsc.

3:Eksploatacja 31:iLicz P.Lewy [ |Licz P.LOO0O0O00OOO

32: Licz P.Prawy [ |Licz P.POOOOO0OOO

INFORMACJA 0 BLEDACH

Oprogramowanie umozliwia wySwietlenie ilosci zdarzen, ktore sa zdefiniowane jako btedy (komunikaty: Motor Error - blokada ruchu
ramion, Security Error - wtargniecie do strefy przejicia, Unsafe Error -wymuszenie zatrzymania skrzydet/ramion bramki.
Informacje oilosci btedow w zestawieniu z licznikiem przejs¢ mozna wykorzystac do analizy sposobu uzytkowania urzadzenia. W przypadku
duzej liczby btedow w stosunku do liczby przejsé nalezy zwroci¢ uwage na:

- whasciwa infrastrukture w miejscu gdzie zainstalowane sa bramki (patrz. rozdziat , Kontrola ruchu osobowego™),

- sprawnosc systemu kontroli dostepu (np. czytnikow) podtaczonych do bramk,

- whasciwe przeszkolenie osdb korzystajacych z urzadzen,urzadzenie nie zapisuje ostatnich 100 przejsc.

3:Eksploatacja [ |33: llosc blendow | |llosc blendow: 00

TRYB TESTOWY

Oprogramowanie  umozliwia wiaczenie urzadzenia w tryb testowy (dotyczy urzadzen wyposazonych w silnik elektryczny). Tryb
testowy wyzwala dziatanie wszystkich uktadow i systemow urzadzenia cyklicznie, az do jego wylaczenia poprzez nacisniecie
przycisku enkodera. llos¢ wykonanych cykli jest wyswietlana na ekranie LCD. W momencie przejscia do innej pozycji MENU na LCD
tryb testowy jest wytaczany. Licznik podaje liczbe wykonanych cykli testowych dla kazdego zataczenia trybu testowego od nowa.

DODATKOWA KOREKTA PREDKOSCI SKRZYDEL/RAMION BRAMKI - Podczas ruchu testowego istnieje mozliwosé dodatkowej korekty
predkosci ruchu skrzydet/ramion bramki (Funkcja dotyczy bramek SG) w celu wybrania optymalnego momentu jednoczesnego zatrzymania
obu ramion/skrzydet przy zamykaniu przejscia.

Korekta jest mozliwa przez ustawienie manipulatorem, wyswietlanej na ekranie LCD, wartosci od -9 do +9. Zmiana wartosci
parametru bedzie widoczna w trybie testowym dopiero w kolejnym cyklu ruchu ramion/skrzydet bramki. Zapamietanie wartosci
odbywa sie przez nacisniecie manipulatora.

4:Testy 141: Tryb testowy | Tryb testowy: 00




KOMUNIKACJA POMIEDZY MODULAMI ELEKTRONICZNYMI

Oprogramowanie umozliwia wykonanie testu komunikacji pomiedzy modutem LOGIC i POWER. W czasie wykonywania testu na ekranie
LCD wyswietla sie aktualna informacja dotyczaca ilosci pakietow przesytanych na sekunde. Dla prawidtowej pracy urzadzenia zaleca
sie aby parametr ten byt na poziomie nie nizszym niz 150 pkt/s. Wy3Swietlanie wartosci 0000 pkt/s oznacza brak komunikag;ji.

4:Testy 42:Komunikacja [ ]421:UART1 test — |EE DB PR

TEST SENSOROW RUCHU 0SOBOWEGO

Oprogramowanie umozliwia wykonanie testow poprawnosci dziatania sensorow w urzadzeniach wyposazonych w sensory (czujniki kontroli
ruchu osobowego). Na ekranie LCD wyswietlane s3 stany sensoréw podtaczonych do wejéé modutu POWER. W celu przetestowania
sensorow nalezy wybra¢ modut POWER uktadu elektronicznego, do ktdrego sensory sa podtaczone (Sensor lewy - sensory podtaczone sa
do modutu lewego, Sensor prawy - sensory podtaczone sg do modutu prawego).

Poprawnosé dziatania sensoréw mozna sprawdzié poprzez zastanianie poszczegélnych czujnikéw dtonia (na ekranie LCD pojawia sie
X'w pozycji odpowiedniej dla numeru czujnika sprawdzanego oraz urzadzenie wiaczy sygnat dzwiekowy (dotyczy urzadzen wyposazonych
w sygnalizacje dzwiekowa.

4:Testy 43:Senor test | |431:SENSOR RL [ [>> e

TEST SYGNALIZACJI DZWIEKOWEJ]

Oprogramowanie umozliwia wykonanie testow (dotyczy urzadzen wyposazonych w sygnalizacje dzwiekowa. Po wiaczeniu testu
sygnalizacja wydaje dzwiek o dtugosci okoto 1 sekunda.

4:Testy [ |46:Alarm test [ |461:Beep test | |Beep test :TAK

USTAWIENIA DLA AUTORYZOWANYCH SERWISANTOW

Ustawienia nieopisane w tym dokumencie dostepne s jedynie dla autoryzowanych serwisantow. Nie nalezy ich samodzielnie zmienia¢
gdyz moze to zle wptynac na funkcjonowanie bramki, moze by¢ niebezpieczne dla uzytkujacych, lub uszkodzi¢ urzadzenie. Dla tatwiejszej
identyfikacji takowych ustawien zostaty one znaczone czerwonym obwodem na drzewku menu na poczatku rozdziatu.



SCHEMAT 0GOLNY MONTAZU BRAMEK SG | SK NA PRZYKtADZIE BRAMKI SK

Aby poprawnie podtaczy¢ urzadzenia, wykonaj ponizsze kroki w podanej kolejnosci:

1. Podtacz modut lewy (L) z modutem centralnym (€) oraz modut centralny (C) z modutem prawym (R) za pomoca przewodu
2-zytowego (1). Lokalizacje podtaczen pokazano w rozdziale ,Lokalizacja elementow elektronicznych” - punkty (C)i (D).

2. Podtacz modut lewy (L) z modutem centralnym (C) oraz modut centralny (C) z modutem prawym (R) za pomoca przewodu RJ1 (2).
Lokalizacje podtaczen pokazano w rozdziale , Lokalizacja elementow elektronicznych” - punkty (C)i (D).

3. Podtacz systemy zewnetrzne do odpowiednich wejs¢ na sterowniku (modut Logic). Zobacz strone nastepna ,.Potaczenia z
urzadzeniami zewnetrznymi”. Lokalizacje podtaczen pokazano w rozdziale , Lokalizacja elementow elektronicznych™ - punkty (A).

4. Podtacz zasilanie (3). Lokalizacje podtaczen pokazano w rozdziale ,Lokalizacja elementow elektronicznych” - punkty (C).

(L) O (R)

CONTROL CONTROL
SYSTEM SYSTEM

24V DC




PODtACZENIA DO URZADZENIA URZADZEN ZEWNETRZNYCH

Podtaczenia zasilania, systemow i urzadzen zewnetrznych do sterowania bramka nalezy wykonac wg rysunki i informacji ponizej.
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LOKALIZACJA ELEMENTOW ELEKTRONICZNYCH W BRAMKACH SG-2, S6-3, SG-5

MODUL PRAWY MODUL LEWY

LOKALIZACJA ELEMENTOW ELEKTRONICZNYCH W BRAMKACH SG-4




SCHEMAT WEWNETRZNEGO OKABLOWANIA W MODULE PRAWYM
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A UWAGA!

POWER 24 VDC

Dla urzadzen objetych gwarancja producenta wszelkie podtaczenia wewnatrz urzadzenia lub zmiany moze wy-
konywac wytacznie producent lub upowazniona przez niego osoba (autoryzowany serwisant) pod rygorem utraty
gwarancji

W zaleznosci od konfiguracji urzadzenie moze by¢ wyposazone w piktogramy V1, lub V2



SCHEMAT WEWNETRZNEGO OKABLOWANIA W MODULE LEWYM
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Dla urzadzen objetych gwarancja producenta wszelkie podtaczenia wewnatrz urzadzenia lub zmiany moze wy-
konywac wytacznie producent lub upowazniona przez niego osoba (autoryzowany serwisant) pod rygorem utraty
gwarancji

W zaleznosci od konfiguracji urzadzenie moze by¢ wyposazone w piktogramy V1, lub V2
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NAJCZESCIEJ POJAWIAJACE SIE BEEDY W FUNKCIJONOWANIU URZADZENIA

Btap

OPIS BLEDU

PRAWDOPODOBNE ROZWIAZANIE

Btednie skalibrowane
urzadzenie

Ramiona bramki zatrzymuja sie w niepozadanym
miejscu.

Przeprowadzi¢ ponownie proces kalibracji

Odwrotna polaryzacja silnika

Ramiona ,trzesa sie” zamiast otwierac sie i zamykac

Zmienic kolejnosc podtaczenia silnika do
sterownika

Brak zasilania czujnika

Bramka nie zamyka sie poprawnie, lub niepoprawnie
sygnalizuje naruszenie strefy przejscia

Sprwadzit podpiecie czujnika

Zte podpiecie czujnikow

Alarm uruchamia sie podczas poprawnego przejscia

Korzystajac z instrukji sprawdzic kolejnos¢
podtaczenia czujnikow

Btad komunikac;i

Tylko jeden modut otwiera sie po sygnale przejscia

Sprawdzi¢ komunikacje miedzy modutami.
Jezenie nie dziata poprawnie sparawdzi¢, czy
ztacze RJ w sterowniku jest poprawnie wpiete,
a sam kabel nieuszkodzony

Zle zatozona zworka

Piktogramy Swieca na odwrot

Przenies¢ zworke na modut power w
przeciwnym module bramki




KOMUNIKACJA POPRZEZ MODUL RS-485

Gtowny sterownik ma mozliwosé podtaczenia modutu RS-485 do komunikacji (sterowania bramka). Modut stanowi osobne akeesorium i wyma-
ga wgrania aktualnego oprogramowania zarowno do sterownika gtownego urzadzenia jak i do modutu RS-485. Podtaczajac sie do modtu nalezy
uzyc gniazda RIN zgodnie z ponizszym schematem.

e Y s

RS MODULE

LOGIC MODULE

06666600000

RS MODULE

0660660060600

™ MODUL RS-485

LOGIC MODULE

Dostepne komendy oraz ich funkgje przedstawione sg w tabelce.

comMMAND_ID | RFU* | Opis
050 0 Status urzadzenia INPUT: [commanD_ip, RFU,CRC8([commano_io, RFUD]
X
OUTPUT; [COMMAND_ID, DEVICE_STATE_ID, LEFT_PERMISSION_VALUE, RIGHT_PERMISSION_VALUE,
0402 . Inkrementacja pozwolen | NPUT: [comano_i, RFU, CRC8(Lcommano_in, RFULJ]
na przejscie w lewo OUTPUT: [COMMAND_ID, LEFT_PERMISSION_VALUE, CRC8([COMMAND_ID, LEFT_PERMISSION_VALUE])
003 . Inkrementacja pozwolen | NPUT: Lcomano_io, RFU, CRC8(Lcommano_n, RFUD]
na przejscie w prawo OUTPUT: [COMMAND_ID, LEFT_PERMISSION_VALUE, CRC8([COMMAND_ID, LEFT_PERMISSION_VALUE])
004 o | Ustawienie trybu pracy | INPUT: [comman_D, Device_MoE, CRCB(Lcommann_, Device_MoDe])]
urzadzenia ouTPuT: [coMMAND_ID, DEVICE_MODE, CRC8([coMMAND_ID, DEVICE_MODE])
005 . Aktualnie ustawiony tryb | NPUT: [commann_o, RFU, CRC8(commano_i, RFUTJ]
pracy urzadzenia ouTPUT: [cOMMAND_ID, DEVICE_MODE, CRC8([coMMAND_ID, DEVICE_MODE])
078 o |Lib o INpuT: [commanp_Ip, RFU, CRC8([commann_ip, RFUL)]
X iczba przejsc w lewo
preel ouTPUT: [COMMAND_ID, COUNTER_LEFT, CRCB([COMMAND_ID, COUNTER_LEFT])
079 o | Licsh INpUT: [commann_Ip, RFU, CRC8([commano_ip, RFUI]
X iczba przejs¢ w prawo
Pre) P oUTPUT: [COMMAND_ID, COUNTER_RIGHT, CRC8([COMMAND_ID, COUNTER_RIGHT])
OxFF 0 command error

* Zrnienna RFU jest pozostawiona do przyszte] implementacji. Aktualnie podczas korzystania z modutu nalez ustawiac ja na 0

INKREMENTACJA POZWOLEN NA PRZEJSCIE -Wysyfajac sygnat inkrementacji pozwolen zwiekszamy o 1iloéé pozwolen dla wybranego kie-
runku przejscia. Urzadzenie w odpowiedzi zwroci aktualng ilosc pozwolen w kierunku w korym nastapita zmiana.

LICZBA PRZEJSC W LEWO/PRAWO - wysytajac zapytanie o ilos¢ przejsc ofrzymarny odpowiedz zawierajaca liczbe przejsé dla wybranego
kierunku ruchu. Liczba przejsc jest zapisywana w pamieci procesora co 100 cykli



DEVICE_STATE_ID | DEVICE_STATE OpIS

0x00 CLOSED AND IDLE Bramka jest zamknieta, czeka sygnat otwarcia (np. z czytnika)

001 CLOSED AND WAITING Ei?:;t?rﬁsat zamknieta, moze zostac otwarta poprzez popchniecie ramienia/narusze-

0x02 OPENED ON PASSING STATE | Bramka jest otwarta, oczekuje na przejscie

0x03 EMERGENCY STOPPED Eiar;r:;l;?av;ssiz{/r(ﬂe:;a dziatanie ze wzgledow bezpieczenstwa (np. przyblokowany ruch

0x04 ERROR STATE Bramka napotkata btad podczas pracy i wstrzymata dziatanie (np. awaria enkodera)

0x05 ARM MOVES OPENING Bramka jest w trakcie otwierania

0x06 ARM MOVES CLOSING Bramka jest trakcie zamykania

0x07 STATE CAN NOT CHANGE Maszyna stanu zablokowata zmiene stanu

LEFT_PERMISSION_ . RIGHT_PERMISSION_ .
VALUE OpIS VALUE OpIS
1 Bramka zostanie odlokowana dla 1 przejscie 1 Bramka zostanie odlokowana dla 1 przejscie
2 Bramka zostanie odlokowana dla 2 przejs¢ 2 Bramka zostanie odlokowana dla 2 przejs¢
X Bramka zostanie odlokowana dla x przejs¢ X Bramka zostanie odlokowana dla x przejsc
DEVICE_MODE | Tryb Opis

0 WOLNE WEJSCIE Tryb swobodnego przechodzenia przez bramke w obydwie strony.

1 WOLNA PRAWA Tryb swobodnego przechodzenia w kierunku prawym

2 WOLNA LEWA Tryb swobodnego przechodzenia w kierunku lewym

3 KONTROLA L+P Tryb kontrolowanego przejicia w obu kierunkach ruchu

4 BLOKADA Tryb blokowania przejscia w obu kierunkach ruchu

5 EMERGENCY Tryb odblokowania ,EMERGENCY" stosowany w celu'udrOZnienia pr;ejécia dla celow tech-

nicznych w bramkach sg, gt, sk, kotowrotach wyposazonych w funkcje BROP-ARM

17



lcRnsTopP®

www.gastopgroup.com



