
1

CONTROL MODULE - PHOENIX
SG-2 / SG-3 / SG-4 / SG-5 / SK

CONTROL MODULEPL





3

SPIS TREŚCI

OPROGRAMOWANIE
OPIS		  4

NAWIGACJA		  4

MENU GŁÓWNE		  5

WYBÓR TRYBU PRACY URZĄDZENIA			   6

USTAWIENIA SYGNAŁÓW Z CZYTNIKÓW/STEROWNIKÓW				    6

KONFIGURACJA SYGNAŁÓW ZWROTNYCH		  7

SYSTEM SENSORÓW DO KONTROLI RUCHU OSOBOWEGO				    7

SYGNALIZACJA DŹWIĘKOWA		  8

WYBÓR JĘZYKA				    8

LICZNIKI PRZEJŚĆ					     8

INFORMACJA O BŁĘDACH				    8

TRYB TESTOWY				    8

KOMUNIKACJA POMIĘDZY MODUŁAMI ELEKTRONICZNYMI		  9

TEST SENSORÓW RUCHU OSOBOWEGO  			   9

TEST SYGNALIZACJI DŹWIĘKOWEJ				    9

USTAWIENIA DLA AUTORYZOWANYCH SERWISANTÓW			   9

PODŁĄCZENIA ELEKTRYCZNE
SCHEMAT OGÓLNY MONTAŻU BRAMEK SG I SK NA PRZYKŁADZIE BRAMKI SG-3	   		  10

PODŁĄCZENIA DO URZĄDZENIA URZĄDZEŃ ZEWNĘTRZNYCH			   11

LOKALIZACJA ELEMENTÓW ELEKTRONICZNYCH		  12

SCHEMAT WEWNĘTRZNEGO OKABLOWANIA W MODULE PRAWYM					     13

SCHEMAT WEWNĘTRZNEGO OKABLOWANIA W MODULE LEWYM		  14

NAJCZĘŚCIEJ POJAWIAJĄCE SIĘ BŁĘDY W FUNKCJONOWANIU URZĄDZENIA			  15

KOMUNIKACJA POPRZEZ MODUŁ RS-485				    16



4

OPIS

NAWIGACJA

Do poruszania się po interfejsie sterownika wykorzystywany jest manipulator (enkoder obrotowy). Poprzez obracanie go w lewo lub prawo 
przechodzimy pomiędzy sąsiednimi pozycjami aktualnie wybranego menu. Przyciśnięcie enkodera powoduje (zależnie od pozycji na której 
się znajdujemy) zmianę wartości lub wejście do podmenu. Wyświetlacz LCD posiada dwie linie wyświetlania. Górna linia wyświetla komuni-
katy. Dolna linia wyświetla opcje wyboru w menu oraz liczbę porządkową ułatwiającą poruszanie się po menu.

OPROGRAMOWANIE

Sterownik urządzenia jest sterowany oprogramowaniem wytworzonym przez producenta urządzenia. Producent udziela licencji na korzysta-
nie z oprogramowania wyłącznie w zakresie współpracy z zakupionym urządzeniem i w celu jego sterowania. W/w licencji producent udziela 
wyłącznie na produkty zakupione u autoryzowanego przedstawiciela. Licencja jest udzielana na czas:

1.	 Miesiąca od sprzedaży urządzeń (na podstawie kredytu kupieckiego).
2.	 Czas nieokreślony - po zapłacie całej ceny za urządzenie.
 

Wszelkiego rodzaju zmiany lub przeróbki w oprogramowaniu mogą być wprowadzane jedynie na podstawie pisemnej i szczegółowej zgody 
producenta urządzenia. Licencja dotycząca korzystania z oprogramowania nie obejmuje  dokonywanie zmian lub przeróbek w oprogramo-
waniu bez zgody producenta. Producent nie bierze odpowiedzialności za prawidłową i bezpieczną pracę urządzenia w przypadku dokonania 
jakichkolwiek zmian w oprogramowaniu sterującym urządzenia bez jego zgody. 

Producent zastrzega możliwość wprowadzenia zmian lub innowacji oprogramowania. W celu otrzymania zasad i sposobów aktualizacji opro-
gramowania należy skontaktować się z działem handlowym producenta. Urządzenia są dostarczane z zapisanym standardowym oprogra-
mowaniem. W przypadku potrzeby dokonania jakichkolwiek zmian w oprogramowaniu urządzenia uprzejmie prosimy o kontakt z działem 
handlowym producenta. Nośnikiem oprogramowania jest sterownik urządzenia.

MANIPULATOR

WYŚWIETLACZ LCD
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Menu główne oprogramowania zawiera pięć podstawowych działów: tryby pracy, parametry, eksploatacja, testy, kalibracja.

Opcje oznaczone czerwoną ramką są dostępne jedynie dla autoryzowanych serwisantów. NIe należy modyfikować ich bez 
konsultacji z producentem.

UWAGA!

MENU GŁÓWNE

Tryb:WOLNE OBA

Tryb:WOLNE LEWA

Tryb:WOLNE PRAWA

Tryb:KONTROLA LP

Tryb:BLOKADA LP

Tryb:BEZ BLOKADY

2:Parametry

2 0 : < < - . .

2 1 : Ty p  b r a m k i

2 2 : I m p u l s y  w e j s c

2 3 : S y g n a l  z w rot n

2 4 : S i l n i k

2 5 : Wi F i

2 6 : H a m u l e c

2 7 : R y g l e

2 8 : Z b i j a k

2 9 : S e n s o r y

2 A : P i k to g ra m y

2 B : D z w i e k

2 C : J e z y k

2 D : S o f t wa re

2 E : D o d at kowe

3:Eksploatacja

31:Licz P.Lewy

32:Licz P.Prawy

33:Ilosc bledow

3 0 : < < - . .

4:Testy

40:<<-..

41:Tryb testowy

42:Komunikacja

43:Sensor test

44:Encoder test

45:Led test

46:Alarm test

47:Opcje restartu

5:Kalibracja

50:<<-..

51:Nb.stop.pt

52:Calib.pt

53:Motor calib

1:Tryb pracy
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+5 V

+5 V
0 V

UWAGA!

WYBÓR TRYBU PRACY URZĄDZENIA

Oprogramowanie  umożliwia włączenie urządzenia w różne tryby pracy. Usta-
wienie fabryczne: „KONTROLA LP”. 

WOLNE OBA - Tryby  pracy, w którym oba kierunki przejścia nie są blokowane 
i nie wymagają sterowania z np. czytnika/kontrolera). Tryb jest stosowany gdy 
występuje konieczność kontroli ruchu osobowego w przejściu.

WOLNE LEWA - Tryb  pracy, w którym prawy kierunek przejścia jest sterowa-
ny z np. czytnika/kontrolera, a lewy kierunek nie jest blokowany i nie wymaga 
sterowania z np. czytnika/kontrolera tzw. wolne wyjście/wejście.

WOLNE PRAWA - Tryb  pracy, w którym lewy kierunek przejścia jest sterowa-
ny z np. czytnika/kontrolera, a prawy kierunek nie jest blokowany i nie wyma-
ga sterowania z np. czytnika/kontrolera tzw. wolne wyjście/wejście.

KONTROLA LP - Tryb  pracy, w którym oba kierunki przejścia są blokowane 
i odblokowywanie ich jest sterowane z np. czytnika, kontrolera, sprawdzarki 
biletów. 

BLOKADA LP - Tryb  pracy, w którym oba kierunki przejścia są zablokowane i 
nie ma możliwości ich sterowania z np. czytnika/kontrolera). Stosowany gdy 
istnieje konieczność całkowitego zablokowania przejścia np. przez ochronę 
obiektu.

BEZ BLOKADY - Tryb  pracy, w którym wyłączone są i nie pracują blokady 
skrzydeł ramion bramki i można je ręcznie uchylać/obracać (Dotyczy wy-
łącznie bramek SG). Tryb stosowany w celu udrożnienia przejścia dla celów 
technicznych.

Oprogramowanie umożliwia:
1. ustawienia  ilości zapamiętywanych impulsów otrzymanych z urządzeń zewnętrznych np. czytnika kart/wrzutnika monet/sterownika KD/
panelu sterującego/przycisku operatora. Funkcja wykorzystywana w lokalizacjach gdzie istnieje konieczność zezwolenia wejścia do strefy 
chronionej grupy osób bez pojedyńczych autoryzacji do wejścia.  
2. określenie czasu po jakim urządzenie samoczynnie się  zablokuje w przypadku gdy po otrzymaniu sygnału z urządzenia zewnętrznego 
osoba zaniechała i nie przeszła przez sekcję przejścia w urządzeniu.
3. ustawienie  logiki działania impulsów wejściowych dla każdego kierunku ruchu osobowego w urządzeniu są przewidziane dwa wejścia 
sygnałów sterujących (SIGNAL IN1, SIGNAL IN2, SIGNAL OUT1, SIGNAL OUT2), których logikę można ustawić w dwa stany (OR - bramka 
zostanie odblokowana w przypadku podania sygnału na jedno z wejść IN lub OUT, AND - bramka zostanie odblokowana w przypadku 
podania sygnału na oba wejścia IN lub oba wejścia OUT - funkcjonalność umożliwia podłączenie np dodatkowego urządzenia sterującego 
np. dezynfekator, pomiar temperatury, waga itp).

USTAWIENIA SYGNAŁÓW Z CZYTNIKÓW/STEROWNIKÓW

Zakres:    1 - 9
Default:  01

Zakres:    3 -30
Default:  05

Podanie napięcia większego niż 5 V może uszkodzić  sterownik.

Moment wyzwolenia/odblokowania 
skrzydeł ramion bramki do obrotu.

2:Parametry 22: Impulsy wejsc 221: Max Implsow Max Implsow  : 01

222: Czas TimeOut Czas TimeOut: 05

Logika             :   I

223: Logika Logika             :LUB

1 : Tr y b  p r a c y

Tryb:WOLNE OBA

Tryb:WOLNE LEWA

Tryb:WOLNE PRAWA

Tryb:KONTROLA LP

Tryb:BLOKADA LP

Tryb:BEZ BLOKADY
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Z8 Z9Z6 Z7 Z8 Z9Z6 Z7

NC
NO

NC - Normal closed

NO - Normal opened

Z6 Z7 Z8 Z9Z6 Z7 Z8 Z9

SG SK

SYSTEM SENSORÓW DO KONTROLI RUCHU OSOBOWEGO

Oprogramowanie  umożliwia ustawienie trybów działania systemu sensorów do kontroli ruchu osobowego w przejściu (dotyczy bramek SK, 
SG). 

MODE - Tryb działania systemu czujników. Opis trybów działania znajduje się poniżej.
REVERSE - Funkcja dotyczy bramek z systemem czujników detekcji przejścia osobowego np. SG, GT, SK. Umożliwia wybór trybu działania NC 
(normal closed) lub NO (normal opened) w zależności od rodzaju czujników podłączonych do sterownika.

Tryby działania czujników - Tryby określają strefy/zbiory czujników, których sygnał stanowi podstawę do włączenia sygnalizacji dźwiękowej 
w celu poinformowania o wykryciu przez system sensorów nieupoważnionego przejścia lub nieupoważnionego kierunku ruchu. 
MODE 00 - sygnalizacja dźwiękowa załącza się na podstawie sygnałow z czujników w strefach Z6 i Z7.
MODE 01 - sygnalizacja dźwiękowa załącza się na podstawie sygnałów z czujników w strefach Z8 i Z9.

2:Parametry 29: Sensory 291: Mode

292: Sensitive

293: Reverse

Mode                 :00

@Sensitive        :01

@Reverse        :TAK

Oprogramowanie umożliwia konfigurację sygnałów zwrotnych informujących o różnych etapach przejścia osobowego w zakresie czasu trwania 
sygnału jego polaryzacji i warunku oraz momentu wystąpienia. Sygnałem zwrotnym zwarcie lub rozwarcie styków przekaźnika elektronicznego, 
w zaleźności od polaryzacji.

KONFIGURACJA SYGNAŁÓW ZWROTNYCH

Zakres:   1 - 10
Default:  01

czas
trwania

2:Parametry 2 3 : S y g n a ł  z w rot n 2 3 1 : C z a s  t r w a n i a C z a s  t r w a n i a :  0 1

2 3 2 : P o l a r y z a c j a P o l a r y z a c j a   : N O

2 3 3 : Z r o d l o Z r o d l o         : W E 1

Z r o d l o         : W E 2

Z r o d l o         : W Y 1

Z r o d l o         : W Y 2

czas
trwania
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+5 V

0 V

SYGNALIZACJA DŹWIĘKOWA

Oprogramowanie  umożliwia ustawienie włączenia lub wyłączenie lub ustawienie czasu trwania sygnalizacji dźwiękowej podłączonej do 
modułu Logic. Dotyczy urządzeń wyposażonych w sygnalizację dźwiękową. 

Zakres:   1 - 10
Default:  1

Sygnał +5V jest  zwierany do masy w momencie wystąpienia alarmu (dotyczy alarmów: MOTOR ERROR, 
SECURITY ERROR, UNSAFE ERROR).  Zakres od 0 do 10 sekund. Domyślna wartość: 1 sek. W przypadku 
ustawienia czasu trwania 00 sygnał alarmowy nie będzie generowany.

WYBÓR JĘZYKA

Oprogramowanie umożliwia wybór języka wyświetlanych komunikatów na wyświetlaczu LCD.

LICZNIKI PRZEJŚĆ

Oprogramowanie  umożliwia wyświetlenie stanu liczników dla wejścia i wyjścia (strona lewa/prawa). Stan licznika jest zapisywany w pamięci 
FLASH co 100 cykli obrotowych. W przypadku zaniku napięcia na urządzeniu urządzenie nie zapisuje ostatnich 100 przejść.

INFORMACJA O BŁĘDACH

Oprogramowanie  umożliwia wyświetlenie ilości zdarzeń, które są zdefiniowane jako błędy (komunikaty: Motor Error - blokada ruchu 
ramion, Security Error - wtargnięcie do strefy przejścia, Unsafe Error -wymuszenie zatrzymania skrzydeł/ramion bramki. 
Informację  o ilości błędów w zestawieniu z licznikiem przejść można wykorzystać do analizy sposobu użytkowania urządzenia. W przypadku 
dużej liczby błędów w stosunku do liczby przejść należy zwrócić uwagę na:

- właściwą infrastrukturę w miejscu gdzie zainstalowane są bramki (patrz. rozdział „Kontrola ruchu osobowego”),
- sprawność systemu kontroli dostępu (np. czytników) podłączonych do bramk,
- właściwe przeszkolenie osób korzystających z urządzeń,urządzenie nie zapisuje ostatnich 100 przejść. 

TRYB TESTOWY

Oprogramowanie  umożliwia włączenie urządzenia w tryb testowy (dotyczy urządzeń wyposażonych w silnik elektryczny). Tryb 
testowy wyzwala działanie wszystkich układów i systemów urządzenia cyklicznie, aż do jego wyłączenia poprzez naciśnięcie 
przycisku enkodera. Ilość wykonanych cykli jest wyświetlana na ekranie LCD. W momencie przejścia do innej pozycji MENU na LCD 
tryb testowy jest wyłączany. Licznik podaje liczbę wykonanych cykli testowych dla każdego załączenia trybu testowego od nowa. 

DODATKOWA KOREKTA PRĘDKOŚCI SKRZYDEŁ/RAMION BRAMKI - Podczas ruchu testowego istnieje możliwość dodatkowej korekty 
prędkości ruchu skrzydeł/ramion bramki (Funkcja dotyczy bramek SG) w celu wybrania optymalnego momentu jednoczesnego zatrzymania 
obu ramion/skrzydeł przy zamykaniu przejścia.
Korekta jest możliwa przez ustawienie manipulatorem, wyświetlanej na ekranie LCD, wartości od -9 do +9. Zmiana  wartości 
parametru będzie widoczna w trybie testowym dopiero w kolejnym cyklu ruchu ramion/skrzydeł bramki. Zapamiętanie wartości 
odbywa się przez naciśnięcie manipulatora.

2:Parametry 2B:Dzwięk 2B1: Duration Duration             :01    

2:Parametry 2C:Jezyk 2C1:Wybor  Jezyka Wybor jezyka: POL

3:Eksploatacja 31: Licz P.Lewy Licz  P.L00000000

32: Licz P.Prawy Licz  P.P00000000

3:Eksploatacja 33: Ilosc blendow Ilosc blendow: 00

4:Testy 41: Tryb  testowy Tryb  testowy: 00
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TEST SENSORÓW RUCHU OSOBOWEGO  

Oprogramowanie  umożliwia wykonanie testów poprawności działania sensorów w urządzeniach wyposażonych w sensory (czujniki kontroli 
ruchu osobowego). Na ekranie LCD wyświetlane są stany sensorów podłączonych do wejść modułu POWER. W celu przetestowania 
sensorów należy wybrać moduł POWER układu elektronicznego, do którego sensory są podłączone (Sensor lewy - sensory podłączone są 
do modułu lewego, Sensor prawy - sensory podłączone są do modułu prawego).
 Poprawność działania sensorów można sprawdzić poprzez zasłanianie poszczególnych czujników dłonią (na ekranie LCD pojawia się 
„X” w  pozycji odpowiedniej dla numeru czujnika sprawdzanego oraz urządzenie włączy sygnał dźwiękowy (dotyczy urządzeń wyposaźonych 
w sygnalizację dźwiękową. 

TEST SYGNALIZACJI DŹWIĘKOWEJ
Oprogramowanie  umożliwia wykonanie testów (dotyczy urządzeń wyposażonych w sygnalizację dźwiękową. Po włączeniu testu 
sygnalizacja  wydaje dźwięk o długości około 1 sekunda.

USTAWIENIA DLA AUTORYZOWANYCH SERWISANTÓW

Ustawienia nieopisane w tym dokumencie dostępne są jedynie dla autoryzowanych serwisantów. Nie należy ich samodzielnie zmieniać 
gdyż może to źle wpłynąć na funkcjonowanie bramki, może być niebezpieczne dla użytkujących, lub uszkodzić urządzenie. Dla łatwiejszej 
identyfikacji takowych ustawień zostały one znaczone czerwonym obwodem na drzewku menu na początku rozdziału. 

4:Testy 4 3 : S e n o r  t e s t 4 3 1 : S E N S O R  R L > >                  < <

4:Testy 46:Alarm test 461:Beep test Beep test         :TAK

KOMUNIKACJA POMIĘDZY MODUŁAMI ELEKTRONICZNYMI

Oprogramowanie  umożliwia wykonanie testu komunikacji pomiędzy modułem LOGIC i POWER. W czasie wykonywania testu na ekranie 
LCD wyświetla się aktualna informacja dotycząca ilości pakietów przesyłanych na sekundę. Dla prawidłowej pracy urządzenia zaleca 
się aby parametr ten był na poziomie nie niższym niż 150 pkt/s. Wyświetlanie wartości 0000 pkt/s oznacza brak komunikacji.

4:Testy 42:Komunikacja 421:UART1  test   >  0 1 6 2  p k t /s  >



10

24V DC 24V DC

Aby poprawnie podłączyć urządzenia, wykonaj poniższe kroki w podanej kolejności: 

1.	 Podłącz moduł lewy (L) z modułem centralnym (C) oraz moduł centralny (C) z modułem prawym (R) za pomocą przewodu 
2-żyłowego (1). Lokalizacje podłączeń pokazano w rozdziale „Lokalizacja elementów elektronicznych”  -  punkty (C) i (D).

2.	 Podłącz moduł lewy (L) z modułem centralnym (C) oraz moduł centralny (C) z modułem prawym (R) za pomocą przewodu RJ11 (2). 
Lokalizacje podłączeń pokazano w rozdziale „Lokalizacja elementów elektronicznych”  -  punkty (C) i (D).

3.	 Podłącz systemy zewnętrzne do odpowiednich wejść na sterowniku (moduł Logic). Zobacz stronę następną „Połączenia z 
urządzeniami zewnętrznymi”. Lokalizacje podłączeń pokazano w rozdziale „Lokalizacja elementów elektronicznych”  -  punkty (A).

4.	 Podłącz zasilanie (3). Lokalizacje podłączeń pokazano w rozdziale „Lokalizacja elementów elektronicznych”  -  punkty (C).

SCHEMAT OGÓLNY MONTAŻU BRAMEK SG I SK NA PRZYKŁADZIE BRAMKI SK
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PODŁĄCZENIA DO URZĄDZENIA URZĄDZEŃ ZEWNĘTRZNYCH 
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Podłączenia zasilania, systemów i urządzeń zewnętrznych do sterowania bramką należy wykonać wg rysunki i informacji poniżej.
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LOKALIZACJA ELEMENTÓW ELEKTRONICZNYCH W BRAMKACH SG-2, SG-3, SG-5

LOKALIZACJA ELEMENTÓW ELEKTRONICZNYCH W BRAMKACH SG-4

LOKALIZACJA ELEMENTÓW ELEKTRONICZNYCH W BRAMKACH SK

MODUŁ PRAWY

MODUŁ PRAWY

MODUŁ PRAWY

MODUŁ LEWY

MODUŁ LEWY

MODUŁ LEWY
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SCHEMAT WEWNĘTRZNEGO  OKABLOWANIA W MODULE PRAWYM

UWAGA!

Dla urządzeń objętych gwarancją producenta wszelkie podłączenia wewnątrz urządzenia lub zmiany może wy-
konywać wyłącznie producent lub upoważniona przez niego osoba (autoryzowany serwisant) pod rygorem utraty 
gwarancji 
W zależności od konfiguracji urządzenie może być wyposażone w piktogramy V1, lub V2
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SCHEMAT WEWNĘTRZNEGO OKABLOWANIA W MODULE LEWYM

UWAGA!

Dla urządzeń objętych gwarancją producenta wszelkie podłączenia wewnątrz urządzenia lub zmiany może wy-
konywać wyłącznie producent lub upoważniona przez niego osoba (autoryzowany serwisant) pod rygorem utraty 
gwarancji 
W zależności od konfiguracji urządzenie może być wyposażone w piktogramy V1, lub V2
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NAJCZĘŚCIEJ POJAWIAJĄCE SIĘ BŁĘDY W FUNKCJONOWANIU URZĄDZENIA

Błąd Opis błędu Prawdopodobne rozwiązanie

Błędnie skalibrowane 
urządzenie

Ramiona bramki zatrzymują się w niepożądanym 
miejscu.

Przeprowadzić ponownie proces kalibracji

Odwrotna polaryzacja silnika Ramiona „trzęsą się” zamiast otwierać się i zamykać Zmienić kolejność podłączenia silnika do 
sterownika

Brak zasilania czujnika Bramka nie zamyka się poprawnie, lub niepoprawnie 
sygnalizuje naruszenie strefy przejścia

Sprwadzić podpięcie czujnika

Złe podpięcie czujników Alarm uruchamia się podczas poprawnego przejścia Korzystając z instrukcji sprawdzić kolejność 
podłączenia czujników

Błąd komunikacji Tylko jeden moduł otwiera się po sygnale przejścia Sprawdzić komunikację między modułami. 
Jeżenie nie działa poprawnie sparawdzić, czy 
złącze RJ w sterowniku jest poprawnie wpięte, 
a sam kabel nieuszkodzony

Źle założona zworka Piktogramy świecą na odwrót Przenieść zworkę na moduł power w 
przeciwnym module bramki
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KOMUNIKACJA POPRZEZ MODUŁ RS-485

command_id RFU* Opis

0x01 0 Status urządzenia
input:  [command_id, RFU,CRC8([command_id, RFU])]

output: [command_id, device_state_id, left_permission_value, right_permission_value,

0x02 0 Inkrementacja pozwoleń 
na przejście w lewo

input:  [command_id, RFU, CRC8([command_id, RFU])]

output: [command_id, left_permission_value, CRC8([command_id, left_permission_value])

0x03 0 Inkrementacja pozwoleń 
na przejście w prawo

input:  [command_id, RFU, CRC8([command_id, RFU])]

output: [command_id, left_permission_value, CRC8([command_id, left_permission_value])

0x04 0 Ustawienie trybu pracy 
urządzenia

input:  [command_id, device_mode, CRC8([command_id, device_mode])]

output: [command_id, device_mode, CRC8([command_id, device_mode])

0x05 0 Aktualnie ustawiony tryb 
pracy urządzenia

input:  [command_id, RFU, CRC8([command_id, RFU])]

output: [command_id, device_mode, CRC8([command_id, device_mode])

0x78 0 Liczba przejść w lewo
input:  [command_id, RFU, CRC8([command_id, RFU])]

output: [command_id, counter_left, CRC8([command_id, counter_left])

0x79 0 Liczba przejść w prawo
input:  [command_id, RFU, CRC8([command_id, RFU])]

output: [command_id, counter_right, CRC8([command_id, counter_right])

0xFF 0 command error

Główny  sterownik ma możliwość podłączenia modułu RS-485 do komunikacji (sterowania bramką). Moduł stanowi osobne akcesorium i wyma-
ga wgrania aktualnego oprogramowania zarówno do sterownika głównego urządzenia jak i do modułu RS-485. Podłączając się do modłu należy 
użyć gniazda RJ11 zgodnie z poniższym schematem.

Dostępne komendy oraz ich funkcje przedstawione są w tabelce.

* Zmienna RFU jest pozostawiona do przyszłej implementacji. Aktualnie podczas korzystania z modułu należ ustawiać ją na 0

MODUŁ RS-485

INKREMENTACJA POZWOLEŃ NA PRZEJŚCIE -Wysyłając sygnał inkrementacji pozwoleń zwiększamy o 1 ilość pozwoleń dla wybranego kie-
runku przejścia.  Urządzenie w odpowiedzi zwróci aktualną ilość pozwoleń w kierunku w kórym nastąpiła zmiana.

LICZBA PRZEJŚĆ W LEWO/PRAWO - wysyłając zapytanie o ilość przejść otrzymamy odpowiedż zawierającą liczbę przejść dla wybranego 
kierunku ruchu. Liczba przejść jest zapisywana  w pamięci procesora co 100 cykli.
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device_mode Tryb Opis
0 WOLNE WEJŚCIE Tryb swobodnego przechodzenia przez bramkę w obydwie strony.

1 WOLNA PRAWA Tryb swobodnego przechodzenia w kierunku prawym

2 WOLNA LEWA Tryb swobodnego przechodzenia w kierunku lewym

3 KONTROLA  L+P Tryb kontrolowanego przejścia w obu kierunkach ruchu

4 BLOKADA Tryb blokowania przejścia w obu kierunkach ruchu

5 EMERGENCY Tryb odblokowania  „EMERGENCY” stosowany w celu udrożnienia przejścia dla celów tech-
nicznych w bramkach sg, gt, sk, kołowrotach wyposażonych w funkcję DROP-ARM

device_state_id device_state Opis
0x00 CLOSED AND IDLE Bramka jest zamknięta, czeka sygnał otwarcia (np. z czytnika)

0x01 CLOSED AND WAITING Bramka jest zamknięta, może  zostać otwarta poprzez popchnięcie ramienia/narusze-
nie czujnika

0x02 OPENED ON PASSING STATE Bramka jest otwarta, oczekuje na przejście

0x03 EMERGENCY STOPPED Bramka wstrzymała działanie ze względów bezpieczeństwa (np. przyblokowany ruch 
ramienia/skrzydła)

0x04 ERROR STATE Bramka napotkała błąd podczas pracy i wstrzymała działanie (np. awaria enkodera)

0x05 ARM MOVES OPENING Bramka jest w trakcie otwierania

0x06 ARM MOVES CLOSING Bramka jest trakcie zamykania

0x07 STATE CAN NOT CHANGE Maszyna stanu zablokowała zmienę stanu

left_permission_
value

Opis

1 Bramka zostanie odlokowana dla 1 przejście

2 Bramka zostanie odlokowana dla 2 przejść

„x” Bramka zostanie odlokowana dla x przejść

right_permission_
value

Opis

1 Bramka zostanie odlokowana dla 1 przejście

2 Bramka zostanie odlokowana dla 2 przejść

„x” Bramka zostanie odlokowana dla x przejść
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