fllcRnsTOoR:

CONTROL MODULE MAGTRONIC
BA3 /BR2 /GA / ZA



SPIS TRESCI
OPROGRAMOWANIE STEROWNIKA
DANE TECHNICZNE
FUNKCJE GLOBALNE
NAWIGACJA
EKRAN GLOWNY
MENU GLOWNE
MENU PARAMETRY
MENU USTAWIENIA
KONFIGURACJA PIKTOGRAMOW
MENU LICENCJI
TRYB TESTOWY
OPIS WEJSC STEROWNIKA
OPCJE WEJSC STEROWNIKA
MENU USTAWIENIA
POZYCJA ZEROWA
KALIBRACJA
PIERWSZE URUCHOMIENIE
PODLACZENIE URZADZENIA

W O 0 00 00O N3 OO 0O o ol o M D M VW W WOW



OPROGRAMOWANIE STEROWNIKA

Sterownik urzadzenia jest zarzadzany oprogramowaniem wytworzonym przez producenta urzadzenia. Producent udziela
licencji na korzystanie z oprogramowania wytacznie w zakresie wspotpracy z zakupionym urzadzeniem i w celu jego ste-
rowania. W/w licencji producent udziela wytacznie na produkty zakupione u autoryzowanego przedstawiciela. Licencja jest
udzielana na czas:

1. Miesigca od sprzedazy urzadzen (na podstawie kredytu kupieckiego).

2. Czas nieokreslony - po zaptacie catej ceny za urzadzenie.

Wszelkiego rodzaju zmiany lub przerdbki w oprogramowaniu moga by¢ wprowadzane jedynie na podstawie pisemnej
i szczegotowej zgody producenta urzadzenia. Licencja dotyczaca korzystania z oprogramowania nie obejmuje dokonywanie
zmian lub przerdbek w oprogramowaniu bez zgody producenta. Producent nie bierze odpowiedzialnosci za prawidtowa i bez-
pieczng prace urzadzenia w przypadku dokonania jakichkolwiek zmian w oprogramowaniu sterujagcym urzadzenia bez jego
zgody.

Producent zastrzega mozliwos¢ wprowadzenia zmian lub innowacji oprogramowania. W celu otrzymania zasad i sposobow
aktualizacji oprogramowania nalezy skontaktowac sie z dziatem handlowym producenta. Urzadzenia sa dostarczane z zapisa-
nym standardowym oprogramowaniem opisanym w niniejszej dokumentacji. W przypadku potrzeby dokonania jakichkolwiek
zmian w oprogramowaniu urzadzenia uprzejmie prosimy o kontakt z dziatem handlowym producenta. Nosnikiem oprogra-
mowania jest sterownik urzadzenia.

DANE TECHNICZNE
Zasilanie 24VDC / 24VAC
Zakres wilgotnosci przechowywania 10 - 90 %RH
Zakres temperatury przechowywania -40 - 85°C
Zakres wilgotnosci podczas pracy 10 - 90 %RH
Zakres temperatury pracy -20 - 70°C
Obcigzenie wyjscia zasilania max 120W
Wktadka bezpiecznikowa SA

+  Sygnaty wejsciowe sterownika - sygnat zwarcia do masy odpowiedniego pinu wejsciowego o potencjale 5V. Sygnat
ten powinien by¢ w przedziale MIN: 0.2s, MAX: 1s

«  Sygnaty wyjsciowe sterownika - sygnaty wyjsciowe sterownika to bezpotencjatowe sygnaty zwarcia. W zaleznosci
od uzytej party wyjs¢ mozemy uzyskac sygnaty NO lub NC. Czas trwania sygnatu zwrotnego mozna skonfigurowac w
menu sterownika.

FUNKCJE GLOBALNE

Funkcje globalne to funkcje wspolne dla wszystkich rodzajow urzadzen. W dziatach odnoszacych sie do konkretnych serii
urzadzen opisane sa funkcje whasciwe tylko dla konkretnych serii urzadzen.

NAWIGACJA

Funkcje globalne to funkcje wspolne dla wszystkich rodzajow urzadzen. W dziatach odnoszacych sie do konkretnych serii
urzadzen opisane sg funkcje wtasciwe tylko dla konkretnych serii urzadzen.

1. Wyswietlacz 2. Enkoder




EKRAN GLOWNY

Po podtaczeniu urzadzenia do zasilania na wyswietlaczu sterownika pojawia sie
ekran gtowny. Po lewej stronie wyswietlaja sie stany kolejek (Q0 - kolejka dla kierun-
ku lewego, 01 - kolejka dla kierunku prawego). W prawym gornym rogu znajduja sie
opisy aktualnie wystepujacych btedow. Mozliwe sa:

. Enc_error - btad enkodera, niepodtaczony lub niesprawny

. Lic_error - licencja nieaktywna

. Default_sett - pamiec btednie odczytana - wezytane ustawienia fabryczne

. connection_error - btad potaczenia ze sterownikiem slave

W prawym dolnym rogu wyswietlana jest aktualna wersja oprogramowania. W przy-
padku nie wystepowania komunikatu btedu sterownik wyswietla stan czujnikow
optycznych. Po wcisnieciu enkodera nastepuje przejscie do menu gtownego.

MENU GLOWNE

Po menu gtownym poruszamy sie obracajac enkoderem.

Strzatka w pierwszej kolumnie wskazuje na wybrana pozycje. Wcisniecie enkodera
zatwierdza wybar.

Pozycje menu gtownego:

. Parametry - podglad aktualnych parametrow urzadzenia

. Ustawienia - konfiguracja urzadzenia

«  Trybtestowy

. Powrdt - powrot do ekranu gtownego

Pozycje wyswietlane w menu parametry:

. Cykle - ilos¢ cykli pracy ktore wykonato urzadzenie
. | sil - prad silnika

. Enkoder - pozycja enkodera rotora

. Predkosc - aktualna predkosc rotora

. Sensors - stan czujnikow optycznych

. Powrdt - powrot do menu gtownego

Konfiguracja jezyka
Ustawienie to pozwala wybrac jezyk interfejsu. Komunikaty sa ttumaczone od razu
po zmianie jezyka.

Ustawienie domysine: PL

Konfiguracja funkgji wolnego przejscia
Ustawienie statego odblokowania przejscia dla ruchu w danym kierunku. Mozliwe
ustawienia:
OFF - wolne przejscie wytaczone. Ruch odbywa sie tylko po otrzymaniu sygna-
tu zewnetrznego
ON - wolne przejscie wiaczone. Bramka jest odblokowana w danym kierunku

Ustawienie domysine: OFF
Konfiguracja dlugosci kolejki
Pozycja ta stuzy do ustawienia ilosci pamietanych sygnatow wejsciowych. Konfigura-

cja daje mozliwos¢ wyboru tej wartosci z przedziatu 3 - 60

Ustawienie domysine: 3

Konfiguracja czasu odblokowania

E':._ _:E .EEEE oo Licznik czasu odblokowania zostaje uruchomiony wraz z otrzymaniem sygnatu wy-
- . - zwalajacego. Po uptynieciu tego czasu zezwolenie na przejscie jest anulowane.
H o= Eumn Konfiguracja daje mozliwos¢ wyboru tej wartosci z przedziatu 3 - 60 sekund.

Ustawienie domyslIne: 6s




MENU USTAWIENIA

Konfiguracja funkcji sygnatow wejsciowych (IN 1-4)
Ustawienie Wej. 1-4 pozwala okresli¢ funkcje przypisang do wejsc IN 1-2. oraz IN 3-4.
Dostepne mozliwosci to:
. open - wejscia dzitaja jako wyzwolenie
free - zwarcie na ktoryms z wejs¢ powoduje uruchomienie funkgji wolnego
wejscia w danym kierunku
lock - zwarcie na ktoryms z wejsc powoduje zablokowanie sterownika na sy-
gnaty zewnetrzne w danym kierunku na wejsciach 5-6 oraz 7-8

Ustawienie domysIne: open

Konfiguracja rodzaju sygnatu zwrotnego

S e b B gn Eena® mmaf Cime Ustawienie to pozwala skonfigurowac rodzaj wysytanego sygnatu zwrotnego.

Dostepne mozliwosci to:
OPN - sygnat zwrotny wysytany jest od razu po odblokowaniu przejscia
CLS - sygnat zwrotny wysytany po zablokowaniu przejicia
PAS - sygnat zwrotny wysytany po wykryciu prawidtowego przejscia w danym
kierunku

Ustawienie domysIne: pas

Konfiguracja czasu trwania sygnatu zwrotnego
Czas trwania sygnatu zwrotnego mozna wybrac z przedziatu 0.5s - 1.5s.

Ustawienie domysine: 0,8s

Konfiguracja pozycji zerowe;j

Uruchomienie funkgji Konfig zero powoduje przejscie do trybu konfiguracji pozycji
zamknietej oraz otwartej w lewo i prawo. Tryb ten jest oméwiony w nastepnych punk-
tach.

Kalibracja
Podmenu kalibracja pozwala na ustawienie niezbednych parametrow ruchu silnikow.
Sa one opisane w nastepnych punktach.

Opcja nie wystepuje w bramkach serii: GA, BASIC

Ustawienia licengji

Podmenu licencji pozawala na wprowadzenie klucza odblokowujacego licencje. Bted-
ne wprowadzenie klucza skutkuje chwilowym zablokowaniem tej pozycji w menu
ustawien.

Konfiguracja piktogramow
Podmenu konfiguracji piktogramow pozawala na skonfigurowanie piktogramow in-
formacyjnych. Jest on opisany w nastepnych punktach.

Zapisywanie wprowadzonej konfiguracji
Zapisz i wyjdz - zachowuje zmienione ustawienia oraz przenosi do menu
gtownego
Anuluj - zmienione ustawienia sa odrzucane oraz réwniez nastepuje przejscie
do menu gtownego

Po wejsciu do menu konfiguracji piktograméw mamy do wyboru dwie opcje:
. Standard - piktogramy standardowe
RGB - daje mozliwosc wyboru sposrod 16 opciji piktogramu sygnalizujacego przej-
Scie otwarte (osobno dla lewej oraz prawej strony) oraz 4 sposrod opcji piktogra-
mu sygnalizujacego przejscie zamniete (osobno dla lewej i prawej strony)




MENU LICENCJI

Po wejsciu do menu licencja mozemy odczytac numer licencji. W celu wprowadzenia
numeru pin korzystamy z enkodera. Obrot jego osia zmienia cyfre a przycisniecie po-
woduje przesuniecie kursora na sasiednia pozycje. Po wprowadzeniu ostatniej cyfry
przyciéniecie enkodera pozwala znéw poruszac sie po menu.

Jesli wprowadzony jest poprawny pin to po kliknieciu pozycji Ok zostaniemy przenie-
sieni do menu ustawien licencyjnych. Pozycja powrot przeniesie nas do menu ustawien.

W menu ustawien licencyjnych mozemy wybrac jaki limit ustawic dla ilosci cykli. Je-
sli bramka osiggnie swoj limit nie bedzie reagowata na sygnaty zewnetrzne oraz na tryb
testowy a na ekranie gtownym wyswietli sie stosowna informacja. Do wyboru s naste-
pujace pozycje limitu cykli:

. None - brak limitu

« 1k 10k, 50k 100k oraz 200k - limit w tysiacach

Po uruchomieniu trybu testowego z menu gtownego sterownika bramka zaczyna
pracowac samodzielnie. W trybie testowym na wyswietlaczu sterownika pojawiaja
sie parametry pracy. Aby opuscic tryb testowy nalezy wybrac Powrot.

W urzadzeniach serii BA3, BR2, GA tryb ma zastosowanie tylko w urzadzeniach
wyposazonych we wspomaganie ruchu rotora.

UWAGA!

Uwaga: Podczas ustawiania pozycji zerowej ztacze silnika oraz zwory elektromagnetycznej powinno by¢ odtaczone od
sterownika. Dotyczy zardwno strony master jak i slave poniewaz ich pozycje zerowa ustawiane sg jednoczesnie !



URZADZENIA SERII BA3/BR2/GA/ZA
OPCJE WEJSC STEROWNIKA
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Symbol Opis wyprowadzenia

Ztacze wejscia sygnatu zewnetrznego dla kierunku lewego. Sygnat jest wyzwalany
IN1-2 zwarciem. Funkgja tego wejscia jest konfigurowalna z poziomu menu sterownika.
Domyslnie jest skonfigurowana jako zezwolenie na przejscie.

Ztacze wejscia sygnatu zewnetrznego dla kierunku prawego. Sygnat jest wyzwalany
IN 3-4 zwarciem. Funkgja tego wejscia jest konfigurowalna z poziomu menu sterownika.
Domyslnie jest skonfigurowana jako zezwolenie na przejscie.

Ztacze wejscia sygnatu zezwolenia na przejscie dla kierunku lewego. Zezwolenie

IN5-6 X ! )
nastepuje po zwarciu wyprowadzen zfacza.
IN7-8 Ztacze wejscia sygnatu zezwolenia na przejscie dla kierunku prawego. Zezwolenie
nastepuje po zwarciu wyprowadzen ztacza.
Ztacze wejscia sygnatu przeciwpozarowego. Sygnat przeciwpozarowy moze by¢ NO
IN9-10 (normalnie otwarty) lub NC (normalnie zamkniety) zalezenie od konfiguracji w menu
sterownika. Urzadzenie po otrzymaniu sygnatu przeciwpozarowego uruchamia tryb
wolnego przejscia dla prawej i lewej strony.
Ztacze wejscia sygnatu blokujacego przejscie. Po zwarciu wejsc INHi INI2 bramka
IN11-12 g o= . .
przechodzi w stan blokady - urzadzenie nie reaguje na sygnaty wyzwolenia.
Ztacze wyjscia przekaznika sygnatu zwrotnego dla kierunku lewego. Ztacze posiada
0UT1-3 trzy piny oferujace sygnat bezpotencjatowy NO (hormalnie otwarty) oraz NC (nor-

malnie zamkniety). Czas sygnatu zwrotnego oraz moment jego wystapienia zaleza od
ustawien w menu.

Ztacze wyjscia przekaznika sygnatu zwrotnego dla kierunku lewego. Ztacze posiada

trzy piny oferujace sygnat bezpotencjatowy NO (normalnie otwarty) oraz NC (nor-
0UT 4-6 : : : I .
malnie zamkniety). Czas sygnatu zwrotnego oraz moment jego wystapienia zaleza od
ustawien w menu.

AUX Ztacze do wykorzystania z modutami rozszerzen.

LED Ztacze wyjscia sygnatow swietlnych (piktogramaow) sygnalizujacych stan pracy
urzadzenia.

PWR Ztacze zasilania 24V AC lub 24 DC.

FUSE Ztacze bezpiecznika - SA zwtoczny.

ENC Zfacze enkodera potozenia rotora bramki (5 pinl.

BREAK Ztacze wyjscia napiecia sterujgcego zwora elektromagnetyczna.

MOTOR Ztacze wyjscia napiecia sterujacego silnikiem wspomagajacym ruch rotora.

CoIL_L Ztacze wyjscia napiecia sterujgcego cewka rygla kierunku lewego.

COILR Ztacze wyjscia napiecia sterujacego cewka rygla kierunku .

DROP ARM Ztacze wyjscia napiecia sterujacego opadaniem ramienia

ENC_MEN Enkoder obrotowy z przyciskiem do obstugi menu.




MENU USTAWIENIA

Konfiguracja rodzaju cewek

Do wyboru mamy dwie mozliwosci dla kazdej cewki:

. NOR - cewka normalna, po zaniku zasilania blokuje rotor

. REV - cewka rewersyjna, po zaniku zasilania rotor zostaje odblokowany

Ustawienie domysIne: NOR

Konfiguracja predkosci rotora
Ustawienie to pozwala zdefiniowac moc silnika wspomagajacego.
Zakres tego ustawienia to1- 9.

Ustawienie domysine: 5
Opcja nie wystepuje w bramkach serii: GA, BASIC

Funkcja sygnatu przeciwpozarowego

Sygnat przeciwpozarowy moze dziatac w trybie normalnie zamknietym (tryb awaryj-
ny po zwarciu) lub normalnie otwartym (tryb awaryjny po zwarciu)

. NO - normalnie otwarty

. NC - normalnie zamkniety

Ustawienie domyslne: NO

Konfiguracja ruchu inicjujgcego

Ustawienie Ruch pocz. pozwala zdefiniowac czy urzadzenie po podtaczeniu do zasila-
nia ma wykonywac ruch inicjujacy i jesli tak to w ktora strone.

Mozliwe ustawienia:

. L - ruch w strone lewa

. R - ruch w strone prawa

. none - brak ruchu inicjujacego

Ustawienie domysIne: none
Opcja nie wystepuje w bkach serii: GA, BASIC

POZYCJA ZEROWA

Po wejsciu w tryb konfiguracji zerowej nalezy ustawic w pozycji zablokowanej kazde
zramion po kolei. Kazda z pozycji zerowych musi zostac zatwierdzona przycisnieciem
enkodera. Na wyswietlaczu pojawia sie numer pozycji zerowej ktora aktualnie jest de-
finiowana (0, 1.. itd) Moment wcisniecia enkodera jest momentem zapamigtania po-
zycji. W trakcie ustawiania pozycji zero sterownik automatycznie zorientuje sie z ja-
kim rotorem mamy do czynienia i pozwoli ustawic trzy lub cztery pozycje zerowe.

Po ustaleniu wszystkich pozycji zerowych na wyswietlaczu pojawiaja zapisane war-
tosci. Jesli s one poprawne pojawia sie napis OK. Jesli wartosci sa btedne pojawi
sie napis Error. Oznacza to, ze wartosci pozycji zerowych nie zostana zapisane i pro-
cedure nalezy powtorzyc. Niezaleznie od wyniku po nacisnieciu enkodera zostaniemy
przeniesieni do menu ustawien.

Aby nastepnie zapisac wprowadzone zmiany nalezy skorzystac z opcji Zapisz i wyjdz
podczas wychodzenia do ekranu gtownego.

Po wejsciu do procedury kalibracji w dolnym wierszy wyswietlacza pokazana jest
predkosc rotora. Sterownik bedzie starat sie bardzo powoli ruszy¢ silnikiem urzadze-
nia aby zidentyfikowac jego parametry.

Uwagal: Podczas kalibracji nic nie moze zaktéocic ruchu rotora. Nie wolno go trzymac
reka. Jesli tak sie stanie procedure nalezy powtorzy¢c

Opcja nie wystepuje w bramkach serii: GA, BASIC

Po zakonczeniu procedury kalibracji pojawiaja sie zidentyfikowane parametry. Po wci-
o EHHE H H $nieciu enkodera zostajemy przeniesieni do menu ustawien. Aby nastepnie zapisac
S ] wprowadzone zmiany nalezy skorzystac z opcji Zapisz i wyjdz podczas wychodzenia
do ekranu gtownego.

Opcja nie wystepuje w bramkach serii: GA, BASIC

PIERWSZE URUCHOMIENIE

W celu zapewnienia bezpieczenstwa w trakcie pierwszego uruchomienia nalezy zastosowac sie do nastepujacych zasad:

1. Przed podtaczeniem urzadzenia do pradu nalezy upewnic sie ze wszystkie przewody podtaczone s3 prawidtowo

2. Niepoprawne podtaczenie przewoddw enkoder moze powodowac, ze urzadzenie zachowywac sie bedzie w sposob nieprzewidywalny.
Podczas testowego uruchomienia nalezy zachowac szczegolng ostroznosc.



PODLACZENIA URZADZENIA
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Zacisniecie koncowki tulejkowej na przewodzie przy uzyciu szczypcow do instalacji elektrycznych.
Zamontowanie przewodu w odpowiednim migjscu listwy zaciskowej.
Podtaczenie podstawowych sygnatow do sterownika.

1.
2.
3.



ZEWNETRZNE SYGNALY ZEWNETRZNE ZRODLO
KONTROLNE ZASILANIA
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PIN DESCRIPTION ELECTRICAL INFO CONTROL SCHEME
1 | LEFT DIRECTION - INPUT Imax = TmA ;
2 | GND TTL Hi/Low NEER
3 | RIGHT DIRECTION Imax = TmA L—:.—Q—D,
; T
4 | GND TTL Hi/Low : =
5 LE Imax = TmA E
2 6 | GND TTL Hi/Low R
o |
= 7 |RE Imax = ImA L—:.—g_D,
: I
8 | GND TTL Hi/Low ! =
9 FIRE Imax = 1mA 5
10 GND TTL Hi/Low M1 1.5y
11| STOP Imax = ImA '
2 | GND TTL Hi/Low T
13 | LEFT RETURN - OUTPUT NO Imax = 0,5A -— 1N
14 | LEFT RETURN - OUTPUT COM Imax = 0,5A —>—-/ COM
n - ! NO
S 15 | LEFTRETURN-OUTPUTNC Imax = 0,5A <
g 16| RIGHT RETURN - OUTPUT NO Imax = 0,5A -— 1 NG
17 | RIGHT RETURN - QUTPUT COM Imax = 0,5A —>———~  coM
- ?
18 | RIGHT RETURN - QUTPUT NC Imax = 0,5A < NO
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4. Podtaczenie sterownika urzadzenia do zasilania.
5. Automatyczny test sprawdzajacy sprawnosc urzadzenia.
B. Test wykonany przy pomocy urzadzenia zewnetrznego (np. przycisk].
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